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Allgemeines

Typenerkldrung

Typ TDP 15

Typ TDP 16N

Typ TDP {5+ 15

Typ TOP 15 + 15 N

Typ TDP 15 + TDP 15

Typ TOP 15+ TDP 15 G

Typ TDP 15 + TDP 15N

Machanische
Ausfiibrung

Schutzart

Bauformen

Die Gleichstrom-Tachemeter-Dynamos der Typenreihe 15 sind
MeBgréBenumformer far die MeB-, Steuer- und Regelungs-
technik.

Die Aufgabe dieser permanenterregten Gleichstromgenerato-
ren besteht darin, die Drehzahl, mit der sie angetrieben
werden, in eine drehzahlpropertionale Gleichspannung umzu-
formen.

Die Gieichstrom-Tachometer-Dynamos sind mit ihren elektri-
schen Werten und Bauformen den Aufgabenstellungen und
Betriebsbedingungen der industrieilen Praxis angepalt.

Das Lieferprogramm der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos
der Typenreihe 15 umfaft Einfach- und Doppel-Tachometer-
Dynamos mit felgenden Merkmalen:

Dieser Tachometer-Dynamo besitzt ein Magnetsystem, eine
Ankerwickiung und einen Kommutator, Die Ankerwickiung
karn listenmaBig fur & verschiedene Spannungen ausgelegt
werden,

Flektrisch und mechanisch ist dieser Tachometer-Dynamo
aufgebaut wie der Typ TDP 15, besitzt aber zusatzlich noch
einen einstellbaren Nebenschlulring, der es ermoglicht, die
Spannung mit £ 89 vom Nennwert zu justieren.

Dieser Tachometer-Dynamo besitzt wie der Typ TDP 15 ein
Magnetsystem, eine Ankerwicklung und einen Kommutator.
Die Ankerwicklung ist aber gegenlber dem Tachometer-
Dynamo Typ TDP 15 fur die doppelte Spannung und Leistung
ausgelegt.

Elektrisch und mechanisch ist dieser Tachometer-Dynamo auf-
gebaut wie der Typ TOP 15 + 15, besitzt aber zusétzlich noch
einen einsteilbaren NebenschluBring, der es ermdéglicht, die
Spannung mit = 8 %, vom Nennwert zu justieren.

Dieser Gleichstrom-Tachometer-Dynamo ist zur Abgabe von
zwei Spannungen vorgesehen. Er besitzt ein Magnetsystem,
zwei galvanisch getrennte Ankerwicklungen und zwei Kom-
mutatoren, Die Ankerwicklungen kénnen ebenfalis fir ver-
schiedene Spannungen ausgelegt werden, wobei es auch
méglich ist, die beiden Wickiungen fur unterschiediiche Span-
nungen auszufahren.

Zum Unterschied des Doppel-Tachometer-Dynames Typ
TDP 15 -+ TDP 15 ist dieser Doppel-Tachometer-Dynamo mit
2wei Magnetsystemen sowie mit zwei mechanisch getrennten
Ankerpaketen ausgefihrt. Hierdurch wird eine gegenseitige
Beeinflussung beider Tachospannungen durch eine im Anker-
kreise evtl. auftretende Stérgrélie verhindert.

Elektrisch und mechanisch ist dieser Doppel-Tachometer-
Dynamo aufgebaut wie der Typ TDP 15 + TDP 15 G, besiizt
aber zusétzlich noch einen einstellbaren Nebenschiubring, der
es ermaglicht, die Spannung eines Systems mit & B Y% vom
Nennwert zu justieren. :

Eine Ausfihrung dieses Doppel-Tachometer-Dynamos mit
beiderseitigem Nebenschiud  fahrt die Typenbezeichnung
TOP 15N T TDP 15 N,

Die AusfGhrung der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos ent-
spricht der Schutzart P44 nach DIN 40050 und bietet Schutz
gegen Berihrung spannungsfihrender innenbewegter Teile
sowie gegen das Eindringen von grobem Staub und von
Schwallwasser.

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos der Typenreihe TDP 15
sind in folgenden Bauformen lieferbar:

B 3 nach Malzeichnung Nr. HM 62 M 7801
B 10 nach Maizeichnung Nr. HM 82 M 7802
B 10 w nach Mabzeichnung Nr. HM 82 M 7803

Die Maschinen kénnen ohne Anderung auch vertikal aufge-
stellt werden.

in der listenmabigen Ausfihrung erhalten die Maschinen nur
ein freies Wellenende, Die Ausfihrung mit einem zweiten
Wellenende ist moglich (Mehrgreis). .

Auf besondere Bestellung kann die B-Seite der Gleichstrom-
Tachometer-Dynamos fir den Anbau eines Fliehkraftschalters
oder Impulsgebers ausgeflhrt werden. Fur fast samtliche auf
dem Markt befindliche Drehzahlwichter und Fiiehkraftschalter
sind Anbau- und Kupplungsteile vorhanden, die gegen Mehr-
preis mitgeliefert werden konnen.




lLager

Auswuchten der Anker

Wartung

Crehmoment

Sehwungmoment

Zubehdr
Flansche und Kupplungen

Zur Erzielung einer gréfitmaglichen Rundlaufgenauigkeit sind
die Maschinen mit ausgesuchten Walzlagern in =Hochgenau-
ausfOhrung- ausgerustet.

Die Anker der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos werden
dynamisch ausgewuchtet. Die Auswuchtung erfolgt mit ein-
gesetzter Pafifeder. Bei der Auswuchtung von Uberiragungs-
teiter (Kupplungen oder Riemenscheiben) ist darauf zu achten,
daB diese auf glattem Dorn ohne PabBfeder ausgewuchtet
werden.

Jeweils nach 1000 Betriebsstunden im Dauerbetrieh, sonst
nach Ablauf von zwei Monaten, ist der Zustand des Kommu-
tators und der Biirsten zu kontrollieren, Nach Entfernen der
Abdeckhaube an der Gegenantriebsseite, bei dem Typ TDP 15
4- TDP 15 zuséatzlich des Abdeckbleches an der Antriebsseite,
sind Kommutator und Birstenapparat zugénglich. Die sich auf
dem Kommutator bildende Patina zeigt eire glanzend graue
farbung. Ist die Kommutator-Oberflache verschmutzt, mul sie
mit einem sauberen Tuch vorsichtig gereinigt werden. Wenn
notwendig, wird wihrend des Betriebes die Kommutatorlauf-
bahn mittels Polierleinen gesadubert. Der dabei anfallende
Staub ist zu entfernen.

Die Stromabnehmerbdrsten haben eine Lebensdauer von etwa
8000 bis 10000 Betriebsstunden. Die verwendeten Blrsten-
qualititen sind besonders fir die hohen Anforderungen, die
an diese Maschinen gestelit werden, ermittelt worden. Bei
evth Austausch ist darauf zu achten, dal nur Originali-Kohle-
birsten eingebaut werden.

Fiur das Schmieren der Walzlager werden in der Fabrik
lithiumverseifte Fette mit einem Tropfpunkt Gber 160 % C ver-
wendet. Die im Werk vorgenommene Fettung der Lager reicht
— bei normalen Betriebsbedingungen — etwa 20000 Stun-
den. Eine MNachschmiervorrichtung ist daber normalerweise
nicht vorgesehen. :

Das fir den Antrieb bendtigte Leerlaufdrehmoment ist unab-
hiingig von der Drehzahl. Fur die Typenreihe TDP 15 gelten
folgende Werte:

18?, Ig N etwa 3,8 kpem
TDP 15+ 15

TDP 154 15N etwa 3.9 kpem
TDP 15 + TDP 15 etwa 6,2 kpem

TDP 15 + TDP 15 G
TOP15+TDP15EN  ewa  B2kpem

Die Schwungmomente der Typenreihe TOP 15 sind wie folgt:
TOP 15

TDP 15 N etwa 720 kpem?
¥gg :g j_- 12 N etwa 1030 kpem?
TOP 15+ TDP 15 etwa 1200 kpem?

TDP15 4+ TDP15G

TOPi5+TOPisN  °wa 1500 kpem?

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos der Typenrsihe TDP 15
in den Bauformen B3 und B 10 werden normalerweise Uber
elastische Kupplungen oder Riemenscheiben angetrieben. Bei
der Kupplung ist auf hichste Rundlaufgenauigkeit und gering-
ste Unwucht zu achten, da ungeeignete Kupplungen zuséatz-
liche Oberwellen hervorrufen. Die durch ungenaue Kupplung
entstehenden Oberwellen sind von zweiter Ordnung. lhre.
Frequenz ist die doppelte Drehzahlfrequenz. So ergibt sich
zum Beispiel bei Verlagerung der Maschinenachsen um etwa
3% eine Oberwelle die mindestens 1% der Gleichspan-
nung ausmacht,

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos in der Bauform B10
mit Kegelwellenzapfen 42 mm ¢ kdnnen u.a. direkt an ein
Prazisionsgetriebe angebaut werden, Dabet muPy der Lager-
kopf an der Antriebsseite gegen das Eindringen von Getrigbe.
4l mittels einer Spezialabdichtung (Ausf. D) geschitzt werden.
Diese Uldichtung kann gegen Mehrpreis im Werk mit in die
Maschine eingebaut werden, Die Abdichtung (Ausf. D} schlieBt
eine Nachschmlervorrichtung an der Antriebsselte ein.

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos in der Bauform B 10w
sind mit einem verstirkten Kegelwelienzapfen von 55 mm ¢
ausgeriistet. Diese Maschinen sowie der Einfach-Tachometer-
Dynamo Typ TDP 15 in Bauform B 10 mit nicht verstirktem
Kegelwelienzapfen 42mm ¢ sind zum fliegenden, starren
Anbau {ber einen Kupplungsflansch an einen Maschinen-
wellenzapfen geeignet (siehe Anbauskizze HM 62 SK 7754).




Elektrische Ausfiihrung

Aufbau des
Magnetsystams

Magnetisierung,
Fremdbeelnflussung

Isoiation

Anschiub,
Polaritst

Kohleblrsten

Spannung,
Leistung,
Drehzahl

_ fiir diese Maschinen erreicht,

- Das Magnetsystem besteht aus sechs permanenten Block-

magneten, die aus einer speziell fir diese Maschinen ent-
wickelten AINICa-Legierung hergestelit sind. Die Magnetisie-
rungsrichtung ist durch die magnetische Vorzugslage gegeben.
Um einen alterungsfreien Betrieb zu gewahrleisten, werden
die Dauermagnete bis zur Erreichung der optimalen remanen-
ten Energiedichte kinstlich gealtert. Durch die weit {ber-
dimensionierte Magnetldnge sowie durch die koerzitivfeld-
starkebetonte Magnetlegierung wird die KurzschluBifestigkeit

Wegen der ungunstigen Einflisse auf den Kommutator sind
Kurzschlisse zu vermeiden, da evil. Brandstellen zu zusitz-
lichen Oberwellen fihren.

Die Maschinen werden im fertigmontierten Zustand von auflen
magnetisiert.

Die zur Sattigung der Dauermagnete erforderliche Magneti-
sierungsfeidstirke betragt etwa 4000 Afcm.

Nach dem Magnetisieren darf der magnetische Kreis der
Maschine nicht mehr unterbrochen werden, d. h., der Anker
darf nicht aus dem Geh#use genommen werden, da sich sonst
ein Spannungsverlust von etwa 10 %, ergibt

Eine Beeinflussung der Tachospannung durch magnetische
oder elektrische Streufelder, wird durch das besonders stark
ausgebiidete Maschinenjoch weitgehendst verhindert.

Samtliche fir die Maschinen verwendeten [scliermaterialien
sowie der Nachweis des Isoliervermégens der Wicklungsiso-
lierung entsprechen den VDE-Bestimmungen.

Die Normalisolation wird nach der lsolierstoffklasse E {VDE
0530/3.59) ausgefihrt. Diese lsolation genigt den gewdhn-
lichen atmosphérischen Bedingungen und schitzt die Wick-
lung gegen den EinfluB von feuchter oder staubhaltiger Luft,
sofern der Staub keine leitenden Bestandteile enthalt. Sollen
die Maschinen in besonders feuchtem bzw. feuchtwarmem
Klima eingesetzt werden, wird durch zusétzliche Impragnie-
rung der Ankerwicklung sowie Schitzung aller korrosions-
gefahrdeten Maschinenteile durch einen Neoplastiiberzug die
Maschine den tropischen Betriebsverhilinissen angepaft.

Die Maschinen kénnen gegen Mehrpreis mit S&ureschutz-
isolation ausgefihrt werden, Diese macht die Wicklung und
alle Teile der Maschine unempfindlich gegen den Angriff che-
misch wirksamer Gase und Dampfe. Ein vollkommener Schutz
der Maschinen, die in Baumen mit stérkerer Konzentration
schédlicher Gase und Dampfe aufgestellt werden sollen, ist
dadurch nicht unbedingt sichergestellt. In derartigen Féllen
erbitten wir Anfrage mit ndheren Angaben. .

Die Ankeranschiubenden der Einfach- sowie der Doppel-
Tachometer-Dynamos sind an ein Klemmbrett gefithrt. Bei den
Doppel-Tachometer-Dynamos mit magnetischem Nebenschiuf .
liegt die Spannung, die durch den Nebenschlufiring einstellbar
ist, an den Klemmen Ar—Bi. Bei Rechtstauf der Maschine
{Blickrichtung auf die Antriebsseite) besitzt die A-Klemme
positive und die B-Klemme negative Polaritdt {siehe Schalt-
bild Abb. 1).

TDP 15 (N) TOP 15 + TDP 15 (G} (N)
TDP 15 + 15 (N)

@ @

Klemmenanschiub Abb. 1

Dimensionierung und Qualitét der verwendeten silbergraphi-

‘tierten Kohlebiirsten garantieren einen langen wartungsfreien

Betrieb,

Das Zusammenwirken der silbergraphitierten Kohieblrsten
mit dem ebenfalis silberlegierten Kommutator bildet eine
Patina, die gewahrleistet, dal} der durch den Ubergangswider-
stand hervorgerufene Spannungsabfall sehr niedrig ist und
auch hei langer Betriebszeit nahezu konstant bleibt. Die
Kehlebirstenstandzeit ist stark von der Maschinenumluft ab-
hédngig. Sie liegt unter normalen Betriebsbedingungen bel ca.
8000 bis 10 000 Betriebsstunden.

Die listenmaBig ausgeflhrten Spannungen reichen in 8 Ab-
stufungen von minimal 0,08V bis zu maximal 0,4V je U/min.
Die Nennspannungstoleranz betrdgt hierbei + 8 %, —0 %.
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Lingaritat

Cherwellen

Bie Leistungsentnahme fe Ankerwicklung soll unter Berick-

- sichtigung aller angegebenen elektrischen Warte bei den ein-

zelnen Typen folgende Werte nicht Gberschreiten:

Typ TDP 15 (N) 0,125 W je U/min
Typ TDP 15 + 15 (N) 0,250 W je U/min
Typ TDP 15+ TDP 15 22X 0100W je U/min

Typ TDP + 15+ TDOPI1S5G(N) 2 X 0,125W je UW/min

Die maximalen Maschinenleistungen der verschiedensten
Typen sind den technischen Tabellen zu entnehmen. Werden
die Tachometer-Dynamos fur hiohere Drehzahlen eingesetzt,
mufl der Belastungswiderstand so bemessen sein, daB die
Maximalleistung nicht Gberschritten wird.

Die durch die thermische Ausnutzung bestimmte Typenleistung
liegt etwa bei dem vierfachen Wert. Die fur die sinzelnen
Ausfihrungen zuldssigen maximalen Drehzahlen richten sich
seinerseits nach der fur den Kommutator zulassigen Maximal-
spannung, und andererseits sind sie durch die auftretenden
Fliehkrdfte begrenzt. Die zuldssigen Werte sind in den tech-
nischen Tabellen angegeben.

Die den moglichen Einsatz dieser Gleichstrom-Tachometer-
Dynamos bestimmende Voraussetzung U ~ n wird durch die

optimale elekirische und magnetische Auslegung mit dem

kleinstmaglichen Fehler erreicht,

Unter normalen Betriebsbedingungen — sowie bei Einhaltung
der in den technischen Tabellen angegebenen maximalen
Belastungen — sind die die Linearitdt der Drehzahlspan-
nungskenniinie beeinflussenden Storgréfen, wie z. B, die
Ankerriickwirkung, der Temperaturgang des Dauermagneten,
die Widerstandsanderung im Ankerkreis, sehr kiein.

Der Linearitatsfehler ist bei voller Leistungsentnahme = 5%,
bei Erhéhung des AuBenwiderstandes auf den i0fachen Wert
geht der Fehler auf == 1 %w zuriick. Die Leerlaufkennlinie
Un = f (n) der Maschine ist theoretisch eine Gerade. Bei Be-
lastung mit konstanterm Widerstand ist auch die Lastkennbinie
U == f(n) eine theoretische Gerade und liegt um den jeweili-
gen inneren Spannungeabfall /A U gegeniiber der Leerlauf-
kennlinie niedriger. Bei Belastung mit konstantem Strom
ergibt sich ebenfalls eine gerade Lastkennlinie, die jedoch
mit dem Abstand /\ U parallel zur Leerlaufkennlinie verlauft.
Das Diagramm Abb. 2 zeigt sinnbildlich die charakteristischen
Kennlinien eines Tachodynamos hei Belastung auf konstan-
tem Widerstand.

[Volt] : / |

(WA f/V
L

— = N [U/min]
Spannungskennlinie Abb. 2

Auber der an die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos gestell-
ten Bedingung: U ~ n, wird von der abgegebenen Spannung
verlangt, dafb die der Gleichspannung Uberlagerte Wechsel-
stromkomponente moglichst gering ist.

Bezogen auf die Nenngleichspannung ist der mit einem Rah-
renvolimeter gemessene und garantierte Wert des gesamten
Freguenzgemisches < 4 %o,

Das gesamte Frequenzgemisch setzt sich aus folgenden
Grundfrequenzen und ihren Harmonischen zusammen:

Umdrehungsfrequenz f, — -zno [Hz]
Poifrequenz fo = 2f, [Hz]
1
Nutenfr fx = .—
equenz i 60 [Hz]
Lamellenfreguenz f. = 4fx [Hz]
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Temperaturverhalten,
Temperaturkompensation

Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamao

Typ TDP 15
Typ TDP 15 N

Prozentual teilen sich die einzelnen Werte der Grundfreguenz
wie folgt auf:

Umdrehungsfrequenz = 1 %
Polfrequenz = 0,8 oo
Nutenfrequenz = 2 %w
Lamellenfrequenz = 1.5 %m

Bedingt durch den Temperaturgang des Dauermagneten sowle
durch die Erhdhung des Anker-lnnenwiderstandes tritt bei
einer Temperaturerhéhung ein Spannungsriickgang auf.

Der Temperatur-Koeffizient fir das Magnetsystem betragt fir
den Bereich von 0 bis + 60° C etwa — 0,2 %0 pro ° C. Die
Abnahme der Magnetisierung mit steigender Temperatur (bis
etwa B0 ° C} ist reversibel. Der EinfluB des erhshten Anker-
Innenwiderstandes ist ungefdhr um eine GrdPenordnung klei-
ner als der des temperaturgeschwichten Feldes.

In dem obengenannten Temperaturbereich 143t sich der Tem-
peraturgang der Permanentmagnete mittels eines magnetl-
schen Nebenschiusses gut kompensieren. Bei gleichmaBiger
Erwdrmung der Maschine ist der Temperaturgang dann =

" —0,5%m pro 102 C. Mehrpreis fur Temperaturkompensation

siehe Seite 16,

Erregung permanent
Schutzart: P 33

Maximale Leistung: 0,125 W je U/min

Maximale Maschinenleistung: 300 W ab 2400 U/min
Nennspannungstoleranz fir TDP 15: — 0, + 59,
Spannungsjustierung fur TDP15N: = 89
Gewicht: etwa 45 kg

Schwungmoment: etwa 720 kpem?

Typ™) Maxi- Maxl- Maxi- Anker- Nenn-
male male malgr wider- spannung
Span- Dreh- Strom stand  bel

nung  zahl bei 1000 U/min
e : 20°C  Leer- Nenn-
Ufmin lauf last
\Y; Uimin mA 0 v v

1 2 3 4 5 6 7

TOP 15- 1 0,40 1250 310 35 425 400

TOP15- 2 | 035 1400 350 27 372 350
TDP15- 3 | 030 1650 410 20 318 300
TDP15- 4 | 0,25 2000 500 15 267 280
TDP15- 5§ | 0,20 2400 625 10 212 200
TOP15- 6 | 0,15 2400 830 6 158 150
TDP15- 7 | 0,10 2400 1250 3.5 106 100
TbP15- 8 | 0,08 2400 13560 24 85 80

¥} bzw. Typ TDP 15N
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Gleichstrom- Erregung: permanent

Tachometer- Schutzart P 33

Dynamo

Typ TDP 15 + 15 Maximale Leistung: 0,25 W je U/min

Typ TDP 15 + 15 N Maximale Maschinenleistung: 500 W bei 2000 U/min

Nennspannungstoteranz fur TOP 18 - 15: — 0, + 5 9,
Spannungsjustierung fir TOP 15+ 15N £ 8¢,
Gewicht: etwa 67 kg

Schwungmoment: etwa 1030 kpem?

Typ™) Maxi- Maxi- Maxi- Anker- Nenn-
male male maler wider- spannung
Span- Dreh- Strom bei bei
nung  zahl 20°C 500 U/min
je Leer- Nenn-
U/min lauf  last
Y U/min  mA £ A% v

1 2 3 4 5 6 7

TDP 15 +

15- 1 0.8 625 310 65 425 400

TBP 15 +

15- 2 07 710 350 51 372 3h0

TOP 15 +

t5- 3 0.6 830 410 37 318 300

TRP 15 +

15- 4 05 1000 500 26 267 280

TDP 15 +

15- 5 0.4 1250 625 18 212 200

TDP 15 -+

15- 6 0.3 1670 830 10 158 150

TOP 15+

15- 7 0,2 2000 1250 45 106 100

TDP 15+

15- 8 0,1 2000 2500 1,2 54 50

*) bzw, TDP 15 + 15N




Gleichstrom-

Doppel-

Tachometer-

Dynamo

Typ TDP 15 + TDP 15
{Ein Magnetsystem,

ein Ankerpaket,

zwei galvanisch getrennte
Ankerwicklungen}

Erregung: permanent
Schutzart: P 33

Maximale Leistung je Ankerwickiung: 0,125 W je U/min
Maximale Maschinenleistung je Ankerwicklung:
250 W ab 2000 U/min

s
Nennspannungstoleranz: — 0, + 5%
Gewicht: etwa 72 kg
Schwungmoment; etwa 1200 kpem?
Typ Maxi- Maxi- Maxi- Wider- Nenn-

male male maler stand je spannung
Span- Dreh- Strom®) Anker- bei
nung  zahl je Anker-wickl. 1000 U/min

je wickl.  bei je Anker-
1/ min 20°C  wickl
jelAnkeP Leer- Nenn-
wickl. lauf last
1% Wmin - mA 2 W v
1 2 3 4 5 6 7
TDP 15 +
TDP15- 1 | 040 1250 310 33 425 400
TDP {5 +
TDP15- 2 | 0.38 1400 350 25 372 350
TDP 15 +
TDP15- 3 | 0,30 1850 410 18 318 300
TOP 15 -+
TDP15- 4 | 0.25 2000 500 14 267 250
TDP 15 +
TOP$5- 5 | 020 2400 625 9 212 200
TDP 15+
TDP15- 6 | 0,15 2400 830 5 158 150
TDP 15 +

TDP15- 7 | 010 2400 1250 3.5 108 100

TDP 15 +
TDP15- 8 | 0,08 2400 1560 2,4 85 B0

*) zulgssig bis 2000 U/min
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Gleichstrom-
Doppel-
Tachometer-
Dynamo

Typ TDP 15 + TDP 15 G
{zwei Magnetsysteme,

zwei getrennte
Ankerpakete)

Typ TDP 16 4+ TDP 15 N
(zwei Magnetsysteme,

zwel getrennie
Ankerpakete,

ein NebenschluBring)

Erregung: permanent
Schutzart: P 33

Maximale Leistung je Ankerwicklung: 0,126 W je U/min

Maximale Maschinenleistung je Ankerwicklung:

300 W bei 2400 U/min
Nennspannungstoleranz fir TDOP 15 +TDP15G: — 0, + 5%
Spannungsjustierung fir TOP 15 + TDP 15 N: = 82

Gewicht: etwa 81 kg
Schwungmoment: etwa 1500 kpem?

Typ*} Maxi- Maxi- Maxi- Wider- Nenn-
male mate maler stand je spannung
Span- Dreh- Strom  Anker- bei
nung  zahl je Anker-wickl. 1000 U/min
je wicki.  bei je Anker-
Wimin 20°C  wickl
ielAnker- Lear- Nenn-
wickl. lauf  last
v Umin mA & % v

1 2 3 4 5] [ 7

TDP 15+

TDP 15 G- 1| 0,40 1250 310 35 425 400

TDP 5 -

TDP 15 G- 2{ 0,35 1400 350 27 3zz 380

TDP 15 -+

TDP 15 G- 3| 0,30 1650 410 20 318 300

TDP 15 +

TPP 15 G- 4| 0,25 2000 500 i5 267 250

TDP 15 +

TDP 15 G- 5} 0,20 2400 625 10 212 200

TOP 15 +

TDP 15 G- 60,15 2400 830 g 158 150

TDP 15 +

TDP 15 G- 7| 0,10 2400 1250 35 106 100

TDP 15+

TDP 15 G- 8| 0,08 2400 1660 24 85 80

*) bzw. Typ TDP 15+ TDP 15N
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Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo

. Typenreihe 15

Bauform B3

Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo
Typenreihe 15

Bauform B 10

Typ e & e 1 iy kK
TDP1S(N) | 165 42 22 M24x1,5 200 106 62 360 424
TDP15 & 15| 200 42 22 M24Xx15 235 121 62 434 488
TDP 15 +

TDP 15 200 42 22 M24X 15 235 184 B2 475 530
TDP 15 +

TDP I5G(N) | 200 42 22 M24x15 235 224 62 555 610
Tvp Iy, m oo q CTRE ST
TDP 15 (N} 76 50 17 6O 1805 1885 2355 245 B
TOP15 + 15| 70 50 17 60 213 221 268 245 6
TDP 15 +

TDP 15 70 50 17 60 191 284 246 245 6
TDP 15 + ;
TDP1SG(N)| 70 50 17 60 231 324 286 245 6

MaBe unverbindlich

Anderungen vorbehalten

April 1862

l tdafle in mm

HM 62 M 7801

-

"—h——| ]

i

um £5° versetzt

Typ pPg e d® dig & i g K
TDP 15 (N) 230 14 42 22 M24x158 103 62 369
TDP 15 + 15] 230 14 42 22 M24x158 103 62 434
TDP 15 +

TDP 15 230 |4 42 22 M24x1,58 103 62 475
TDP 15 +
TDPISG(N)| 230 14 52 22 M24x15 8 103 62 555
Typ kg 1ol oo oq b
TDPI5G(N)| 424 70 50 17 1805 1885 2355 245 6
TDP 15 + 489 70 50 17 213 221 268 2456
TDP 15

TDP 15 + 530 70 50 17 191 284 248 2456
TDP 15 + 15

TOP 15 (N} 610 70 50 17 231 324 286 2456

MafBe unverbindlich

Anderungen vorbehalten

April 1962 | MaBe in mm

HM 62 M 7802

2.7



Gleichstrom-

Tachometer-
Dynamao :
Typenreihe 15 P
| —
L4 AN
=9, O RO e
T TS
-, ' '*’h
i M- & Banrungen M8
] wim &5 % verselzf
Bauform B 10w Typ \ b o d® dfye dy K i i3k
TDP 15 {N) 230 14 B 22 M36x15 8 142 62 408
TDP 15 +7t5| 230 14 55 22 M36xX1,5 8 142 B2 473
TGP 15 4
TDP 15 - 230 14 55 22 M36x158 142 62 514
TDP 15 +
TOP15G(N)| 230 14 55 22 M36X1,58 142 62 594
Typ ke Bl o g A
TDP 15 (N) 463 100 S50 25 1805 2275 2355 245 6
TDP15 4+ 15| 528 100 50 25 213 260 268 245 &
TOP 15 +
TDP 15 569 100 50 25 191 323 246 2456
TDP 15 +
TDP15G(N)| 648 100 50 25 231 363 286 2456
Mabe unverbindlich Anderungen vorbehalten
April 1962 MaBe in mm HM 62 M 7803
Anbauskizze fir den Treibende Wella Kupplungsflansch

Jfiilegenden Anbau*
eines Gieichstrom-
Tachometer-
Dynamos

Typ TDP 15

Vs

|

L_
T

Drehmomentenstitze

Bei dem fliegenden Anbau wird die Welle des Tachometer-
Dynamos starr mit der traibenden Welle verbunden. Eine
Maltevorrichtung muft dabei das Gehiuse des Tachometer-
Dynamos am Mitdrehen hindern und Bewegungen der trei-
benden Welle i axialer und radialer Richtung ausgleichen.

April 1962 ohne Malstab HM 62 Sk 7754

Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, behalten wir uns vor. Stand:
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