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HTA 11
HUBNER-Analog-Tacho

LongLife - DC -Tachodynamo / Tachogenerator

‘ LonglLifée



HTA 11

Drehzahi-Sensor
{(Hohlwellen- DC-Tacho)
zum direkten Anbau an die Antriebsmaschine.

Rotary speed sensor
{Hollow-shaftf de tachogenerator)
for direct mounting on the drive.

HUBNER-LongLife-DC-Tachodynamos mit der patentierten
Silberspur haben neus Malistabe in der Antriebstechnik gesetzt:

Hohe Genauigkeit der Drehzahl-Spannungs-Kennlinie Ug{n)
vom Schieichgang mit n = 0,1 min- bis zu héchsten
Drehzablen {Drehzahlbereich gréfier 1 @ 100.000),

auch unter erschwerten Betriebsbedingungen

Tachospannung mit geringer Welligkeit im gesamten
Drehzahlbereich

Wartungsfrei wahrend der Kugellager-Lebensdauer
der Antriebsmaschine (= 10° Umdrehungen)

Garantie 2 Jahre im Rahmen der Bedingungen des
Zentralverbandes der Elektroindustrie (ZVEI)

Besondere Eigenschaften:

Hohlwelle bis & 38 mm
Tachospannung bis 60 V / 1000 min

Temperaturkompensation der Tachospannung
serienmalsig

Extrem kurze Reaktionszeit der Tachospannung
wegen der kleinen Zeitkonstanien T,

Magnetsystem gegen Fremdfelder
abgeschirmt

Spielfreie Befestiqung des Rotors auf
der glatten Welle der Antriebsmaschine

CSA-Approbation als Option

HUBNER LonglLife DC tachogenerators with their patented

sifver

track have set new standards in drive fechnology:

High precision of the speed to voltage characteristic Ugfn,
from less than 0.1 rpm to maximum speed

{range greater than 1 : 100 000,

even under harsh operating conditions

Tacho voltage with low ripple over the fulf
speed range

Maintenance free during the life fime of the ball bearings
of the drive (= 10% revolutions)

Guarantee 2 years within the conditions of the
association of the German Electrical Industry (ZVE/)

Special features:

Leerlaut- Drehzahlbereich  [min-1)]
spannung Speed range fromj
No-ivad
voliage 0-3000 0 -4500
Typ Yp Rioad Rycad
Type [mv/min-1] [k [k
HTA 1115 L f 420 20 =4 =7
HTA 1115 L f 460 &0 = 36 =61

Hollow shaft up to & 38 mm
Tacho voftage up fo 60 V/ 1000 rpm

Temperature compensation of tacho voltage
as standard

Extremely short response time of tacho voltage
due to low time constant T,

Magnetic system screened against
exfernal field influence

Zerp backiash mounting of rofor
on plain drive shaft

CSA approval option

fMax. Anker- Ankar-
Drehzahl Widerstand Induktivitat
max. Armature Armafure
0 -6000 Speed Resistance Inductance
F{Load Ninax RA (20 OC) LA
ke fmin-1} o) fmH]
=12 8000 50 34
> 108 6000 430 305



teistung

Power max

Eichtoleranz
Calibration tolerance

Linearitatstoleranz
Linearity tolerance

Reversiertoleranz
Reversing toferance

Uberlagerte Welligkeit

. T =
Superimposed rippie re = 1.O0ms

Temperaturkeoeffizient im Leerlauf
Temperature coefficient at no-load

Ankerkreis-Zeitkonstante
Time constant of rotor

Leerlauf-Antriebsdrehmoment
Driving torque at no-load

Tragheitsmoment
Moment of inertia

zuléssiger Rotorversatz
Permissible Rotor displacement

Schwingungsfestigkeit
Vibration proof

Schockfestigkeit
Shock proof

Temperaturbereich
Temperalure range

Schutzart
Protection

Kiimaschutz
Climatic protection

Gewicht Rotor
Weight rofor

1,2 W n = 4000 min~!

3%

£0,15%

<0,1%

<0,5% ?g;‘;?ﬁj;fe <015

#0,005% / K
<85us
0,35 Nem
7,35 kgem?2

axial +0,5 mm radial £0,1 mm

HTA 11

effektiv
ms

Rs Ry» Ryt Un)=Up () —&
Ra *Ry

Polaritdt hei Rechtslauf des Antriebes, Blick auf die A-Seite
Polarity for clockwise rotaltion of the drive, viewing mounting face

Typische Anwendung / Typical application:

Antriebe z.B. Aufzugsmotore mit Wellendurchmesser
Drives e.g. lift motors with shaft diameter

=10g = 100m/is? {10Hz..2kHz) DIN IEC 68-2-5
<100g =~ 1000mis? (6 ms) DIN IEC 68-2-27
. o Isolationsklasse
~30°C .. +130°C Isofation class
P 55 EN 60034-53, IEC 34-5
DIN IEC 68, 2-3, Ca
990 g
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HTA 11
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HUBNER ELEKTROMASCHINEN AG Technische Anderungen und Lieferméglichkeiten vorbehalten.
D-10924 Berlin, PB 61 02 71 - D-10967 Berlin, Planufer 92b Technical modifications and availability reserved.
Tel.: +49 (0) 30 - 6 90 03 - 0 - Fax: +49 (0) 30 - 6 90 03 - 1 04 Zusatzliche und aktuelle Informationen finden Sie auf unserer Website.

eMail: marketing@huebner-berlin.de - http://www.huebner-berlin.de Additional and up-to-date information can be found on our website.




